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= Hoist1/Propell*
= Holst 2

= Crowd/Propel2* B -
= Swing * ~

*Segun el Modo de trabajo
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Protecciones .
Convertidoras

subidas de corriente
= Circuito Diverter, Proteccion an@Me‘i
motoresde sobrecorriente 3 L4

= Sensor de Secuencia de Fase (PMR),
Proteccidén al sistema de Rectificacion

= dV/dT, proteccion al SCRde Ias
transiciones de voltaje.
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Fusibles

Estos son protecciones contra sobrecorriente, de accién instantanea. >
Es decir si la corriente sobrepasa su valor nominal este automa’ticarﬁ_, ese
aisla, cortando en forma inmediata el paso de corriente. Una ve;gd;fe 1do, no
se puede reestablecer su condicién por lo cual debe ser reemplazado..
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Monitor de secuenma dee;a
fase

Durante condiciones normales el LED "NORM" estara
iluminado. Cuando se detecte una secuencia mco e
iluminara el LED “TRIP”
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MONITOR o

P

POTEMCIA DE FASE

O @ Identificacion de Montaje (ublcaC|on en Plax)
PSRF Swing Relay

e PCR Crowd/Propel2 Relay

PRH1 Hoist/Propell Relay

HH_UH PRH2 Hoist2 Relay
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Proteccion dV/dt

El circuito RC tiene dos funciones principales prot_ '

SCRy que no actue mientras no deba hacerlo. ‘EJ
L g

e Disipar el efecto de las variaciones de voltaje, previnien

eventual disparo del SCR del resto del semiciclo por un Pe

Voltaje. (dv/dt =» di/dt destructiva).

eLa segunda funcion del circuito RC es proteger a €l SCR de

transientes de voltaje en la linea
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Circuito Diverter

principalmente para el Motor. o

El Circuito del Diverter bloguea la conduccion deéx “
los SCR y ademas proporciona una ruta para
disipar el campo magnético acumulado en la

armadura del motor.
El ajuste del Circuito diverter se realiza al 140%



Etapas de operacion de]*‘?i

Sistema Dlverter{;
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. Cargar el condensador del Dlverte ﬁ
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. Deteccion de Sobre-Corriente

- -

. Descarga del Condensador
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1. Cambian de estados los contactos DCH

2. Se alimenta el Transformador elevador
Elevando hasta 960 VAC

3. El puente rectificador envia su energia a
Linea Roja

Carga del Condensad
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4. Se carga el condensador a espera

de la sefal de sobrecorrientg:
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Entrada del Modulo de Control

Sensor de Corriente

+28VDC

e Ldgica de Habilitacion Diverter

- o

 Senales de Reversa
 Senal hacia adelante
e +24VDC

e Salidas de Pulso de Disparo

* Bloqueo de Compuerta del Diverter
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Secuencia de Funclonaml’” fﬂ-‘

Le proporciona una
(Condlaon de Sobrecorriente) RUTA al

| Sensor
DCM ACTIVA ——p (sca del DWerter] -

—( Condensador del Diverter |

para su

Deteniendo la Conduccion
de los

[Etapa del Modulo | -,

de Control

Dispositivos
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Le Proporciona
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motor se descarga a través del SCR del Diverter y se disipa a través de Ia S < e
Resistencia de Rejilla del Diverter. La armadura colapsante del motor se disipa

a través del Relé de Proteccion del Diverter (DPR) haciendo que este se
energice.

Los contactos normalmente abiertos asociados al DPR, se cierran,
proporcionando una entrada al Sistema de I/O Remota en el Gabinete del
Convertidor. Esta entrada es percibida por eI Controlador. La Légica deI

hasta 50VDC.
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SWING 182 ARMATURE
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Show 3-Phase Rectification

Conducling Diodes

Diodes 1 and 6
Diodes 1 and 2
Diodes 2 and 3

l.‘.'I:I

SERVICES

= "I', g
.

."
‘ -
-4
LN
-
r <
~
4 -

DC Cutput
=== m- e --.-".r'-\.;r"!.-,--r il o'e =

o

..*k f\rk -I:l||, ’1 i‘i\, o ,}\ P P L N Y
T Y T L T T L T T
{ iy oy 4 L T !
L N L L T T AL S S R S

Iy 4 n L] '- s ¥
- s T vt g b v gt g

[ S T P P T e




Rectificacion de onda

completa Trifasica.

AN /X -
(AN e | ~
NS

™ T2 T3 Ta Te T1

Show AC Input
Show 3-Phase Rectification

Conducting Diodes DC Cutput

Dipdes 1 and 6 Diodes 3 and 4 O A A A A
FooRl hy N [ " W wT N

i LA - L
DII:I-dE:E- 1 al‘ld 2 '\-v-l '-l‘l' \h.rj\ﬁ ! 1....1“-\ L] '_.1.‘ .-ﬁ'l..-”\ ;'“1. on A

- P ] = a -
DlDdE5 2 and 3 = J."_"H.a_'}l h.l:fau-_n_'u'f-.-*_u -.h_:\_-_";_-_h_h_‘l_‘:: !'I FRp.




~ Rectificacion de on

completa Trifési%

-~
-~
-
-
~
-

™

B

g

)

N

TN T2 T2 T4 T2 T8 T1

Show AC Input
Show 3-Phase Rectification

Conducting Diodes OC Cutput

-— - - - B LT i e L

Dipdes 1 and & Dipdes 3 and 4 R A L A L A L
. . LY [T LY LT L ay " i e Ry ‘_'i-
Dindes 1 and 2 Dipdes 4 and 5 LA N R R R N L
b o o L 4 x H‘ ¥ A ij\ ‘_{‘ ._1"

B LI e -
DlDdEE 2 and 3 R e -J_‘h-h_:\_LL;‘_n_h_h_‘erfl FE.




PEH

SERVICES
5 > 4
W " 45

Rectificacion de onda

» ¥y 4 'y 4 ('{

completa Trifasica

—~
i - : o
. “k — . o
Bt o v
.
! ~
y V¥ ‘l K

N ~
NSNS

MT2T3aT4Ts 76T

Show AC Input
Show 3-Phase Rectification

Conducting Diodes DC Cutput

- . =-—T -~ - - -~ T e Tl ol Pl S el
Diodes 1 and 6 Diodes 3 and 4 R A A
. L T T LY LT 5, i k" i LTI Y 1Y
Diodes 1 and 2 Diodes 4 and 5 A :"h A T N e
o .-" ~ -{1 .-.'-. r"'\ }'t h\ 'ﬂ'l\.. J'-\. "":1. -'1'\

DiDdEE- 2 and 3 DiDdES 5 .L','.I'ld B - _-;:-':‘...:"fl..;fm..-_‘_'-rf-.-*.L-.h.;_..";...-\.‘h':r-\.‘_‘::'."l Fy .




SERVICES

+

Anode

Rectificacion de onda;@

completa Trlfasmv:;{

Current Flow

(Cac )

N

P

vp _
T




D& H

" Rectificacion de onda

4 4’%_‘

completa Trlfasu:a

d

-Polarlzade “‘
D A > o £ -w"‘
[ «Controlado cuanc q?
o . conducir

Show o«
o
: 30° <fmm
T T T T T RT T T T 17 45°
o - 80° 180 270°  360° 60
gg-
1207
1357

Incoming
AC Voltage

Gale
\ollage 1507




I.'.I'I

" Rectificacioén de onda A7
completa Trlfa5|cq f‘% :

,L

r

-Polarlzado d| rectam ; N
NN .Controlado cuan m %

conducir
o o A ~
Show o
Incoming o®
AC Voltage : 309
T T T T T kT T 1T 45°
00 %" 180" 270°  360° 60
' mp 90"
1207
1357
Gale
Voltage 1507




v,,l

Rectificacion de onda
completa Trlfasu:a-

: . : Mientras se v £
Coa > de disparo, cambiaré
scra__scra  VOItaje de salld‘a 6

SCR1 =0x

SCRS SCREY. SCR1 SCR2
1500 1500 1504 1500 1500 ; 1500 -
SCR2 =0 SCRE4 = 0 SCES = 0w $
v
Reset =
T T T T T T EFE.&’E'E T T T T 1 >
0 90° 180° 270° 360° -,
& & &F & F P
O O O > e} O
> & & & & >
& Q&P T &




l

Rectificacion de onda

completa Trlfasmg'm'

[

'
H E‘I.5|.|se|:

"""" I
il e e =

1207 : P 15|.ISBC

scR2 2APK r\—‘ ‘ . HT
_______ 1208 __A0dmA Pk ;

B0 S 1.5usec

-cRa ZAPE r\— ’ i: |\—I
seRs T 20 ~“400ma Pk ;

| ggr i i1.5psec

scRs 2APk b—l ’ E' I\—I

SCRs AT " “7400mA Pk i
B0 15+.|sﬂc
scre 28 Pk H : : M

_______ e *"400mA Pk ;

LBl : .‘I Spsec

o6

A A

€
<

2t

FXl . i S
Forward Bridge Reavarse Bridge

160 30e 460 0 16% 300 460

Rasel

Go® T8t a0t 105° B60° 8% 80t 1060



../Animation/3 Phase SCR Bridge Rectifier.html

I.TI'I

1
SERVICES

e

&
i

i

4

ES02044al1

e Transferencia

LEYENDA

0.

02.

03.
04,

05,

06,

07.

08,

09.

10.
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Contactor Armadura Pro-
pel #2 (P2ALC).

Contactor Armadura Pro-
pel #1 (P1AC).

Cabina de VO Remotas
Relé Contactor Campo de
Crowd [CFCR).

Relé Contactor Arma-
dura Propel (PACR).
Contactor Rectificador
Suministro de 100VDC,
Relé Contactor Arma-
dura Hoist/Crowd
(HCACR).

Relé Contactor de Campo
Propel {(PFCR).
Contactor de Campo Pro-
pel [PFC).

Contactor de Campo
Crowd [CFC).
Contactores de Dipper
Trip (DTC1 y DTC2). (lado
derecho de la cabina, no
se muesira)

Contactor Armadura
Hoist (HAC).

Contactor Armadura
Crowd (CAC).
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